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ช่ือมาตรฐาน : ระบบขนสงอัจฉริยะ – ระบบควบคุมการขับข่ีเพ่ือลดความเสี่ยงสําหรับ 
การขับขี่อัตโนมัติ เลม 1 กรอบการทํางาน การหยุดแนวตรง และการหยุด 
ในชองทางเดินรถ 
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ผูจัดทํา : สํานักงานมาตรฐานผลิตภัณฑอุตสาหกรรม 

กรรมการวิชาการ : คณะอนุกรรมการวิชาการรายสาขา คณะท่ี 46/6 ระบบชวยเหลือผูขับข่ี  
และระบบอัตโนมัติ 

ขอบขาย : มาตรฐานผลิตภัณฑอุตสาหกรรมน้ี 
- มีขอกําหนดข้ันตํ่าของระบบควบคุมการขับข่ีเพ่ือลดความเส่ียง (Minimal 
risk manoeuvre (MRM)) ซ่ึงเปนการตอบสนองของระบบ 
การขับขี่อัตโนมัติ (Automated fallback) เพ่ือควบคุมใหยานพาหนะอยูใน
สภาวะความเส่ียงข้ันตํ่า (Minimal risk condition( MRC)) 

- จําแนกกรอบการทํางานของระบบ MRM ตามแนวคิดการทํางานของ 
ระบบ MRM โดยกรอบน้ีอธิบายแนวคิดการทํางานของ MRM การจําแนก
ประเภทของ MRM ในรูปแบบตาง ๆ และหลักการพ้ืนฐานของกระบวนการ
ตัดสินใจเพ่ือกําหนดวาควรใช MRM ประเภทใดตามสถานการณ 

- ระบุขอกําหนดข้ันตํ่าของกลยุทธการควบคุม (Control strategy) และ
วิธีการทดสอบระบบ MRM สองประเภทท่ีงายท่ีสุด ไดแก 1. การหยุดแนว
ตรง (Straight stop) 2. การหยุดในชองทางเดินรถ (In-lane stop) 

- ขอบขายของ MRM ที่แสดงไวในมาตรฐานผลิตภัณฑอุตสาหกรรมน้ี 
ครอบคลุมถึงขอกําหนดขั้นตํ่าสําหรับสมรรถนะการทํางานของระบบ 
Automated driving system (ADS) ระหวางการทํางานของ MRM ต้ังแต
เร่ิมจนส้ินสุด เพ่ือใหยานพาหนะอยูในสภาวะความเส่ียงข้ันตํ่า (MRC) ท้ังนี้
ขอกําหนดดานความปลอดภัย เฉพาะการทํางานของระบบ MRM  
เพ่ือการออกแบบระบบท่ีมีความม่ันคงและเสถียร เชน ขอกําหนดท่ีระบุใน 
ISO 26262 และ ISO 21448 ไมอยูในขอบขายของมาตรฐานน้ี 

- ระบบ MRM ท่ีระบุไวในมาตรฐานผลิตภัณฑอุตสาหกรรมน้ี มีวัตถุประสงค
เพ่ือใชกับรถยนตขนาดเล็กท่ีติดตั้งระบบ ADS ระดับ 3 - 5 
  



- ขอบขายน้ี ไมครอบคลุมวิธีการตรวจสอบความผิดพลาดของระบบ ADS 
และกระบวนการตัดสินใจเพ่ือเร่ิมการทํางานระบบ MRM เน่ืองจาก 
มีหลายกรณีท่ีทําใหระบบ MRM เร่ิมทํางาน และในภาคอุตสาหกรรม 
ไมมีความตกลงรวมกันในกรณีเหลาน้ัน 
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