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– ขอกําหนดและวิธีดําเนินการทดสอบ 
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ผูจัดทํา : สํานักงานมาตรฐานผลิตภัณฑอุตสาหกรรม 

กรรมการวิชาการ : คณะอนุกรรมการวิชาการรายสาขา คณะท่ี 46/6 ระบบชวยเหลือผูขับข่ี  
และระบบอัตโนมัติ 

ขอบขาย : มาตรฐานผลิตภัณฑอุตสาหกรรมน้ี 
- ระบุกลยุทธควบคุมพ้ืนฐาน ขอกําหนดการทํางานข้ันตํ่า องคประกอบ
พ้ืนฐานของอินเตอรเฟสผูขับขี่ และวิธีดําเนินการทดสอบเพื่อตรวจสอบ
ระบบตามขอกําหนด ระบบควบคุมรถหลีกเล่ียงการชนโดยการเปล่ียนทิศ
ทางออกดานขาง (Collision evasive lateral manoeuvre systems 
(CELM)) 

- ระบบ CELM คือระบบความปลอดภัยท่ีสนับสนุนผูขับข่ีในการหลีกเล่ียง 
การชนกับวัตถุท่ีอยูในเสนทางการเคล่ือนท่ีของรถไปดานหนา เม่ือ 
มีการคาดการณการชน ระบบ CELM จะควบคุมรถออกดานขางโดย 
การสรางโมเมนตการหมุนรอบแกนแนวดิ่ง (Yaw moment)  

- การเปล่ียนทิศทางออกดานขางจะเกิดข้ึนโดยอัตโนมัติโดยระบบ CELM  
หรือสามารถเร่ิมโดยผูขับข่ีและมีระบบ CELM สนับสนุน 

- วิธีตรวจจับวัตถุ และเทคโนโลยีรับรูสภาพแวดลอมอ่ืน ๆ ไมอยูในมาตรฐานน้ี 
- ใชกับรถยนตขนาดเล็กและรถบรรทุกขนาดใหญ โดยรถท่ีติดตั้งสวนพวง 
ไมอยูในขอบขายของมาตรฐานน้ี 

เน้ือหาประกอบดวย : บทนํา ขอบขาย เอกสารอางอิง คําศัพทและบทนิยาม สัญลักษณและคํายอ 
ภาพรวมระบบ ขอกําหนดการทํางานท่ัวไป ภาวะการณทํางานและขอกําหนด
สําหรับระบบประเภทท่ี 1 ภาวการณทํางานและขอกําหนดสําหรับ 
ระบบประเภท ท่ี 2 วิธีการทดสอบเพ่ือประเมินสมรรถนะ ภาคผนวก  
และบรรณานุกรม 
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