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กรรมการวิชาการ : คณะอนุกรรมการวิชาการรายสาขา คณะท่ี 46/6 ระบบชวยเหลือผูขับข่ี  
และระบบอัตโนมัติ 

ขอบขาย : มาตรฐานผลิตภัณฑอุตสาหกรรมน้ี 
- กลาวถึงรถยนตขนาดเล็กเชน รถยนตนั่ง รถปกอัพ รถบรรทุกขนาดเล็ก  
และรถยนตอเนกประสงค ท่ีติดต้ังระบบจอดรถก่ึงอัตโนมัติ (PAPS) 

- กําหนดความตองการข้ันตํ่าของการทํางาน ท่ีผูขับข่ีสามารถคาดหวังไดและ
ผูผลิตจะตองคํานึงถึง 

- ระบบ PAPS มีความเปนไปได 2 รูปแบบ 
- รูปแบบท่ี 1 ระบบอยูภายใตความควบคุมของผูขับข่ีท่ีน่ังอยูในตําแหนงท่ี
น่ังคนขับตามปกติ 

- รูปแบบท่ี 2 ระบบอยูภายใตการควบคุมของผูควบคุมการขับข่ีหรือส่ังการ
จากระยะไกล (Remote driver) ซ่ึงอาจจะอยูภายในหรือภายนอกตัวรถ 
โดยรถยนตจะตองอยูในระยะท่ีมองเห็น  

- กลาวถึงขอกําหนดขึ้นตํ่าและเงื่อนไขดานความปลอดภัย สมรรถนะของ
ระบบ และการทํางาน รวมถึงสวนติดตอระหวางผูขับข่ีหรือผูควบคุมกับ
รถยนต (Human-machine interface (HMI)) และการแสดงสถานการณ
ทํางานของระบบ สําหรับท้ังสองประเภทขางตน 

- ขอกําหนดยังรวมถึงผูขับข่ีหรือผูควบคุมท่ีตองดูแลความปลอดภัย 
ตลอดการทํางานของระบบ PAPS 

- ขอกําหนดของวิธีการทดสอบยังรวมถึง เกณฑ วิธีการ และเง่ือนไข 
การทดสอบ 

เน้ือหาประกอบดวย : บทนํา ขอบขาย เอกสารอางอิง คําศัพทและบทนิยาม ประเภทของ 
ระบบ PAPS และขอกําหนด ขอกําหนดการทํางานและสมรรถนะของระบบ 
ABLS ขอกําหนดการทําสอบสมรรถนะ และบรรณานุกรม 
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