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ขอบขาย : มาตรฐานผลิตภัณฑอุตสาหกรรมน้ี 
- อธิบายวิธีการระบุและการประเมินท่ีเก่ียวของกับสมรรถนะการนําทาง 
ของหุนยนตบริการเคล่ือนท่ี (mobile service robot) สมรรถนะ 
การนําทางในมาตรฐานฉบับนี้ ประเมินโดยการวัดความแมนยํา 
และความสามารถในการทําซํ้าไดของตําแหนงและทิศทาง (pose accuracy 
and repeatability), ความสามารถตรวจจับและหลบหลีกส่ิงกีดขวาง, 
ความเบ่ียงเบนของเสนทางการเคล่ือนท่ี (path deviation), การเคล่ือนที่
ผานทางแคบ (narrow passage) และความแมนยําในการทําแผนท่ี 
(mapping accuracy) นอกจากน้ียังมีวิธีวัดอ่ืน ๆ ท่ีสามารถวัดสมรรถนะ
การนําทางได แตไมครอบคลุมโดยมาตรฐานฉบับน้ี 

- เกณฑและวิธีทดสอบท่ีเก่ียวของใชไดเฉพาะกับแพลตฟอรมเคล่ือนท่ี 
(mobile platform) ท่ีมีการสัมผัสกับพ้ืนผิวการเคล่ือนท่ี (travel 
surface) เทาน้ัน สําหรับการประเมินคุณลักษณะของอุปกรณควบคุม 
(manipulator) ใหใชมาตรฐาน ISO 9283 ในการประเมิน 

- ครอบคลุมการทํางานของหุนยนตในภาวะแวดลอมภายในอาคารเทานั้น 
อยางไรก็ตามการทดสอบท่ีแสดงในมาตรฐานสามารถนําไปใชกับการทํางาน
ของหุนยนตในภาวะแวดลอมภายนอกอาคารได ตามเง่ือนไขที่ระบุไวใน 
Annex A  

- ไมครอบคลุมการทวนสอบ (verification) หรือการตรวจสอบ 
ความสมเหตุสมผล (validation) ของขอกําหนดดานความปลอดภัย 
และไมครอบคลุมขอกําหนดดานความปลอดภัยของผูทดสอบในระหวาง 
การทดสอบ 
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