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ขอบขาย : มาตรฐานผลิตภัณฑอุตสาหกรรมน้ี 
- ไดอธิบายวิธีการระบุและการประเมินท่ีเก่ียวของกับสมรรถนะการจัดการวัตถุ
ของหุนยนตบริการ โดยเนนไปท่ี 
- ขนาดของวัตถุที่จับได (grasp size) 
- แรงในการหยิบจับวัตถุ (grasp strength) 
- ความสามารถในการตานการเล่ือนหลุดของวัตถุจากการจับ (grasp slip 
resistance) 

- การเปดประตูบานพับ (opening a hinged door) 
- การเปดประตูบานเล่ือน (opening a sliding door) 

- คุณลักษณะของการจับ (grasping characteristic) และกรณีใชงานอ่ืน
สําหรับการจัดการวัตถุของหุนยนตบริการ คาดวาจะรวมเขาไป 
ในการปรับปรุงเอกสารคร้ังถัดไป 

- ครอบคลุมการใชงานหุนยนตในภาวะแวดลอมภายในอาคารเทาน้ัน 
อยางไรก็ตามการทดสอบท่ีแสดงในมาตรฐานสามารถนําไปใชงานสําหรับ 
การทํางานของหุนยนตในภาวะแวดลอมภายนอกอาคารไดเชนกัน 

- ไมครอบคลุมการทวนสอบ (verification) หรือการตรวจสอบ 
ความสมเหตุสมผล (validation) ของขอกําหนดดานความปลอดภัย 
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