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ผูจัดทํา : สํานักงานมาตรฐานผลิตภัณฑอุตสาหกรรม 

กรรมการวิชาการ : คณะอนุกรรมการวิชาการรายสาขา คณะท่ี 69/2 หุนยนตอุตสาหกรรม 
และหุนยนตบริการ 

ขอบขาย : มาตรฐานผลิตภัณฑอุตสาหกรรมน้ี 
- นําเสนอขอกําหนดและแนวทางขอกําหนดคุณลักษณะเฉพาะของกรอบงาน
มอดุลาร (modular framework) การออกแบบมอดุลารแบบเปด (open 
modular design) และการรวมกันของมอดูล (integration of module) 
เพ่ือสรางหุนยนตบริการในสภาพแวดลอมตาง ๆ ท้ังใชงานสวนบุคคล 
และสวนวิชาชีพ 

- กําหนดจุดมุงหมายสําหรับกลุมผูใชงานตอไปน้ี 
- นักพัฒนากรอบงานหุนยนตบริการแบบมอดุลารท่ีมีการกําหนดกรอบงาน
สมรรถนะอยางชัดเจน 

- นักออกแบบมอดูลและ/หรือผูผลิตที่มีการจัดหาใหผูใชงานปลายทางหรือ 
ผูประกอบหุนยนต 

- ผูประกอบหุนยนตบริการท่ีเลือกใชมอดูลท่ีเหมาะสมสําหรับการสราง 
ระบบแบบมอดุลาร 

- รวมถึงแนวทางการประยุกตใชมาตรฐานความปลอดภัยและความม่ันคง
ปลอดภัยท่ีมีอยูกับมอดูลของหุนยนตบริการ 

- ไมใชมาตรฐานดานความปลอดภัย 
- ถึงแมวามาตรฐานน้ีจะใชไดกับหุนยนตบริการโดยเฉพาะ อยางไรก็ตาม 
การนําเสนอหลักการสภาพมอดุลารในมาตรฐานน้ี สามารถนําไปใชได 
โดยนักพัฒนากรอบงาน ผูผลิตมอดูล และผูประกอบมอดูลจากสาขาอ่ืน ๆ 
โดยไมไดจํากัดเฉพาะสาขาวิทยาการหุนยนตเทาน้ัน 
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ขอกําหนดสําหรับความปลอดภัยและความม่ันคงปลอดภัย การออกแบบมอดูล
ในดานฮารดแวร การออกแบบมอดูลในดานซอฟตแวร ขอมูลสําหรับผูใชงาน 
และภาคผนวก 
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